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STOLARKA BUDOWLANA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru stolarki drzwiowe;j.

1.2. Zakres rob6t objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie montazu stolarki drzwiowej i okiennej.

-Stolarka drzwiowa

1.3 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w ST ,,Wymagania og6lne”.

1.4. Ogdblne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczace rob6t podano w ST.

2. MATERIALY

2.1. Drzwi
Drzwi zewnetrzne i wewnetrzne zgodnie z wykazem stolarki zawartym w P.B.
Kolorystyka drzwi zgodny z opisem w czesci graficznej.

2.2. Okucia budowlane

Kazdy wyrob stolarki budowlanej powinien by¢ wyposazony w okucia zamykajace, taczace, zabezpieczajgce
i uchwytowo-ostonowe.

Okucia powinny odpowiada¢ wymaganiom norm panstwowych, a w przypadku braku takich norm —
wymaganiom okreslonym w Swiadectwie ITB dopuszczajgcym do stosowania wyroby stolarki budowlanej
wyposazone w okucie, na ktdre nie zostata ustanowiona norma.

Okucia stalowe powinny by¢ zabezpieczone fabrycznie trwatymi powtokami antykorozyjnymi.

Drzwi zewnetrzne wyposazy¢ w 2 zamki antywlamaniowe, pochwyty i samozamykacz.

3. SPRZET
Roboty mozna wykonaé przy uzyciu dowolnego typu sprzetu przeznaczonego dla rodzaju robot.

4. TRANSPORT
Materiaty i elementy moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Podczas transportu materiaty i
elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami lub utratg statecznosci.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Osadzanie i uszczelnianie stolarki
5.1.1. Osadzanie stolarki drzwiowej

Doktadno$¢ wykonania osciezy powinna odpowiada¢ wymogom dla rob6t murowych . O$cieznice mocowac
za pomocg kotew lub hakéw osadzonych w oSciezu. Oscieznice nalezy zabezpieczy¢ przed korozjg



biologiczng od strony muru. Szczeliny miedzy oScieznicg a murem wypetni¢ materiatem izolacyjnym
dopuszczonym do tego celu $wiadectwem ITB.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Badania w czasie odbioru rob6t przeprowadza sie celem oceny czy spetnione zostaty wszystkie wymagania
dotyczace montazu okien i/lub drzwi, w szczegblnosci w zakresie:

— zgodnosci z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng (szczegbtowa) wraz z wprowadzonymi
zmianami naniesionymi w dokumentacji powykonawczej,

— jakosci zastosowanych materiatow i wyrobow,

— prawidtowosci oceny robdt poprzedzajacych wykonanie montazu,

— jakosci rob6t montazowych.

Przy badaniach w czasie odbioru rob6t nalezy wykorzystywac wyniki badan dokonanych przed
przystapieniem do robot i w trakcie ich wykonywania oraz zapisy w dzienniku budowy dotyczace
wykonanych robot.

Badania sprawdzajgce jako$¢ wbudowania drzwi, wedtug pkt. 5.4. Warunkéw technicznych wykonania i
odbioru robét budowlanych.

a) sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg — powinno by¢ przeprowadzone przez poréwnanie wykonanych
robdt z dokumentacjg projektows i specyfikacjg techniczng wraz ze zmianami naniesionymi w dokumentacji
powykonawczej; sprawdzenia zgodnosci dokonuje sie na podstawie ogledzin zewnetrznych oraz pomiarow
dtugosci i wysokosci,

b) sprawdzenie odchylania od pionu i poziomu — odchylenie od pionu i poziomu przy dtugosci elementu do 3
m nie powinno przekracza¢ 1,5 mm/m,

¢) sprawdzenie roznicy dtugosci przekatnych oscieznicy i skrzydet — r6znica dtugosci przekatnych nie
powinna by¢ wieksza od 2 mm przy dtugosci elementéw do 2 m i 3 mm przy dtugosci powyzej 2 m,

d) sprawdzenie prawidtowosci otwierania oraz zamykania — otwieranie oraz zamykanie skrzydet powinno
odbywac sie ptynnie i bez zahamowan, skrzydto nie powinno pod wiasnym ciezarem samoczynnie zamykac
sie lub otwierac,

e) sprawdzenie szczelnosci — zamkniete skrzydto powinno przylega¢ rownomiernie do oscieznicy
zapewniajac szczelno$¢ miedzy tymi elementami,

f) sprawdzenie prawidtowosci regulacji okuc.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robot jest m2 wbudowanej stolarki w Swietle muru.

8. ODBIOR ROBOT

Podstawe do odbioru stolarki powinny stanowi¢ nastepujgce dokumenty:

— dokumentacja techniczna,

— dziennik budowy,

— zadwiadczenia o jako$ci materiatow i wyrobow dostarczonych na budowe,

— protokoty odbioru poszczegblnych etapdw robot zanikajacych,

—protokoty odbioru materiatow i wyrobow,

Wszystkie roboty objete specyfikacja podlegajg zasadom odbioru rob6t zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi sie za roboty wykonane w jednostkach podanych w punkcie 7. Cena obejmuje:
— dostarczenie materiatOw i sprzetu na stanowisko pracy,

— osadzenie stolarki,

— ustawienie i rozebranie potrzebnych rusztowan,

— uporzadkowanie i oczyszczenie stanowiska pracy z resztek materiatow.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-10085:2001 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania.
PN-72/B-10180 Roboty szklarskie. Warunki i badania techniczne przy odbiorze.
PN-78/B-13050 Szkto ptaskie walcowane.

PN-75/B-94000 Okucia budowlane. Podziat.

PN-B-30150:97 Kit budowlany trwale plastyczny.

BN-82/6118-32 Pokost Iniany.



PN-C-81901:2002 Farby olejne do gruntowania og6lnego stosowania.

PN-C-81901:2002 Farby olejne i ftalowe nawierzchniowe ogdlnego stosowania.

BN-71/6113-46 Farby chemoutwardzalne na stolarke budowlana.

PN-C-81607:1998 Emalie olejno-zywiczne, ftalowe modyfikowane i ftalowe kompolimeryzowane
styrenowane.

Album typowej stolarki okiennej i drzwiowej dla budownictwa ogdlnego B-2-1 (PR 5) 84.
Stolarka budowlana. Poradnik-informator. BISPROL 2000.



